2021年佛山市顺德区核心技术攻关项目

申报指南（平台类 第二批）
一、重点科技项目和科技创新项目申报事项

（一）申报要求。
1.牵头申报单位必须为在顺德区内注册成立的、具有独立法人资格、属于《关于优化科技服务体系支撑产业高质量发展的工作意见》（顺府办函〔2020〕436 号）附件名单内的科技创新公共服务平台（以下简称“创新平台”） 或其运营主体。

2.联合申报单位必须是顺德区内依法登记注册满一年以上并具有独立法人资格的企业。
3.牵头申报单位须拥有与本地产业相关度高的优秀团队和国内先进的技术；联合申报单位须具有相关研发设备，研发场地、技术团队和中试工程化能力，能确保项目实施的投入、配套设施和条件。
4.牵头申报单位与联合申报单位签有责权利明确的项目合作协议，分工和进度明确，经费预算合理，知识产权归属清晰。
5.项目实施地在顺德区内，能够产业化，形成产品销售，实现经济效益。
6.申报单位自筹资金与申请资助经费的比例不低于1:1。

（二）项目实施要求。
1.项目实施周期原则上不超过3年。

2.项目实施起始时间应不早于本通知发布之日，不晚于本通知发布后60个自然日。

3.项目实施要完成项目合同中各项技术指标要求，实施地在顺德区内，攻关后技术必须能够产业化，形成产品销售，实现经济效益。
（三）资助方式和强度。
1.采用无偿资助方式。

2.重点科技项目：资助额度不超过100万元/项。资助资金分两期拨付，分别是立项及签订任务书后拨付50%，验收通过后拨付50%。

3.科技创新项目：资助额度不超过50万元/项。资助资金于项目完成并通过验收后一次性拨付。
（四）受理时间。

1.网上系统申报截止时间：2021年9月15日下午17时（请各申报单位注意，项目系统提交需按时审慎操作，系统申报时间一经截止，将不能再提交，也不作退回）。

2.纸质申报材料报送截止时间：2021年9月28日下午17时。

（五）申报专题

专题一：智能化无人机集群高精度快速溯源

1.研究内容：围绕城市大范围扬尘源快速、精准辨识及排放清单动态更新，建立无人机集群及同步控制平台，研发无人机航拍高清影像合图技术，建立典型城市污染航拍影像数据库；研发基于视觉识别深度学习网络模型的多源目标识别分割复杂算法，实现无人机集群污染源快速识别；建立本地化空气质量扩散模型，创建不同类型污染物排放与空气环境浓度的实时响应关系，实现无人机集群辅助污染源反向定位。

2.考核指标：建成覆盖顺德区全域的环保无人机群溯源平台1个，编制扬尘排放清单并动态更新，溯源精度不超过1米、辨识准确度不低于95%；形成价值10万元的无人机集群节点50套；开展行业服务，相关委托项目合同到账金额3000万元。申请发明专利5件并获授权专利3件，软件著作权证书10件。

专题二：面向智能制造的移动协作机器人集群智能调度关键技术研究及应用

1.研究内容：研究在运行成本、运行时间以及运行环境等约束条件下，对一组移动协作机器人集群进行智能调度，有效解决任务分配和路径规划问题，达到整体资源的最优利用。研究有效解决大规模任务分配与路径规划问题求解时有效计算资源不足的云边融合分布式计算技术；研究不同代价函数、约束函数和任务关联函数下多移动机器人的动态任务分配技术；研究解决单机器人视野范围狭窄导致的大范围场景建图效率低、建图精度低的群体协同建图技术；研究兼容不同类型移动机器人及其软件系统跨平台调度软件开发技术等。

2.考核指标：系统调度并发量不少于50台；系统调度效率较未进行智能调度前提高：>30%；移动机器人位置控制精度：<10 mm；对主流移动机器人的系统兼容度：>90%。申请发明专利5件，获授权实用新型专利不少于10件，制定行业标准不少于1项。

专题三：智能家电的动力与控制系统研究

1.研究内容：围绕家用电器的智能化控制建立动力系统、控制系统及物联网系统实验验证平台，研究新型无刷电机及其无位置传感器控制技术，提升系统整体的效率、适用性和稳定性；研究锂电池的电容量和健康度的评估算法，避免过度充放电和电量陡降，实现锂电池的安全充放电；研究数据交互技术，满足消费者个性化服务的需求。

2.考核指标：无刷电机转动惯量辨识精度5%，电阻辨识精度1%、电感精度辨识1%，速度范围覆盖40RPM~150000RPM，功率等级覆盖50W~600W；具备电机参数智能调整功能并稳定运行，在额定转速下，转速控制精度为5‰，转矩控制精度为1%，具备2倍的过载能力；锂电池健康度估计精度1%，电池容量估计精度1%，并具备过流、过压、过充、过放等安全功能；整个系统静态漏电流小于5uA，EMI余量5dB。新技术直流无刷电机和锂离子电芯产品量产5款以上，同时配套物联网和云平台服务，配置新型动力系统的产品年销量50万，配置新型控制系统的产品年销量100W套，预计实现销售收入1.5亿元；申请发明专利5件，授权发明专利3件、实用新型3件，培养或吸引从事该系统研发的从业人员20名以上，形成人才梯队。

专题四：新型金属管材短流程行星轧制关键技术装备研发

1.研究内容：研究新型金属材料行星轧制过程多场耦合的精准数值模拟技术，通过建立适用于表征大范围温度及应变速率变化的新型金属材料本构模型，提高数值模拟对新型金属材料变形行为的预测精度；通过基于各物理场底层的物理关系耦合实现更加精准的多场演化数值模拟，实现对轧制过程物理场的准确预报；研究新型金属管材轧制过程合理工艺参数的设计方法；通过研究轧机控冷喷嘴的管路结构设计、流场参数分析、研究轧制芯棒的内流道设计、温控工艺分析等研发行星轧制装备温度调控装置，最终研发获得适用于新型金属管材的、具有高效温度调控能力的新型行星轧制装备。

2.考核指标：设计制造新型金属管材行星轧制装备样机1套，形成以6系和7系典型规格铝合金管材行星轧制短流程生产工艺方案不少于4套。与当前传统的以多道次挤压为核心的工艺相比，提升制造效率、材料利用率及降低单位产品能耗至少10%以上。申请发明专利5件并获授权2件，实现成果转化。

专题五：新型轻质材料锥芯板制造与性能评价关键技术研究与应用

1.研究内容：研究新型轻质夹层材料的锥形芯板（以铝锥形芯板为代表）结构参数与材料各种力学性能的映射关系问题，在此基础上改进锥形的结构参数和排布、组合方式，针对具体力学性能优化夹层结构设计方案，形成面向不同应用场景的高端铝锥芯板系列化产品；研究锥形芯板加工的工艺参数，以加工缺陷最优控制为目标优化芯板材料的传统加工工艺方案，研发具有高柔性、高效率的锥形芯板新型塑性加工工艺，开发适合于铝锥芯板制造的高效连接材料与连接层合技术。

2.考核指标：研发生产的新型轻质夹层材料的锥形芯板新产品较旧产品相比，同等条件下力学性能提升10%以上，产品耐候性提升50%以上，生产废品率下降5%。申请发明专利5项并授权2件，实现成果转化。

专题六：面向非金属产品工业制造的太赫兹高速无损检测的高端装备制造与研究

1.研究内容：研究塑料产品不同工艺过程在制品的太赫兹吸收特性的影响和机理；研究塑料产品成分的理论模拟计算研究及模拟光谱的测试验证；研究太赫兹时域光谱技术及塑料产品有效成分及缺陷成分光学参数提取方法；开发塑料产品不同工艺过程在制品算法模型，开发相应太赫兹离线/在线传感器；研发设计塑料产品生产过程可实现在线快速检测的智能装备/生产线。

2.考核指标：实现建立不少于1种塑料产品生产过程太赫兹光谱数据库、算法模型及验证；设计开发满足1种塑料产品生产的在线/离线传感器；验证太赫兹光谱技术作为新兴光谱技术在精密塑料加工工艺控制研究的可行性和实用性；开发研究塑料产品快速、在线检测技术，设计开发在线传感器，升级改造现有工艺装备为可实现在线、实时、快检的智能装备及生产线。申请发明专利5项并授权2件，并实现成果转化。

专题七：高效污泥深度脱水的高端装备制造

1.研究内容：研究高效污泥深度脱水工艺，包括梯级增压、连续脱水工艺结构、耐压材料的材料选择与非标制作、低摩擦副的材料与加工方法、高效快速的物理调理方法与装置等；研究污泥深度脱水设备自动控制、智能操作、机器自学习等技术，将设备升级到自动及自适应环境变化的无人值守生产方式；研发样机并进行生产试验。

2.考核指标：对工业污泥（以电路板加工废水产生的污泥为测试样本），经试验样机脱水后的污泥含水率低于20%，污泥处置成本较常规工艺降低60%以上；对处理生活污水产生的污泥，经试验样机脱水后无需干化污泥含水率即可低于40%，污泥处置投资较需干化的污泥处置方式节约60%以上，同时降低运行成本50%以上；梯级增压压滤的脱水压滤压力从1MPa可提升到10MP；可智能化生产，试验样机自动学习以往数据，根据工作状态自动调整压滤参数，可无人值守且稳定达到脱水率要求。申请发明专利5项并授权2件，并实现成果转化。



